Robdética / Robbs

PUDU-CC1-V2

PUDU ROBOTICS

Carateristicas

O PUDU-CC1-V2 é um robot de limpeza comercial 4 em 1, capaz de varrer, aspirar, esfregar e passar pano com um
Unico dispositivo. O seu poder de succgédo (até 17.000 Pa) permite-lhe limpar desde sujidade pesada a particulas finas, e
navega com precisdo gracas ao seu sistema hibrido Visual SLAM + Laser LiDAR.

Tem depdsitos de agua limpa e suja que sdo geridos automaticamente pela sua estacdo de carregamento (ndo
incluida), juntamente com a carga da bateria. Memoriza o progresso da limpeza para retomar as tarefas apos o
carregamento da bateria, além de enviar notificagbes em tempo real e gerar relatérios de limpeza. Tem uma autonomia
de até 9 h, o que o torna ideal para grandes espacos como hospitais, hotéis ou escritorios.



Especificacbes

Cor

Modos de limpeza

Componentes modulares

Adequado para diferentes tipos
de chéo

Comprimento de escova

Comprimento de lavagem

Capacidade do deposito

Enchimento e drenagem
automaticos da agua

Carregamento automatico

Poténcia de aspiracao

Limpeza dos cantos

Tempo para recarregar

Autonomia

Eficiéncia de limpeza

Ruido durante o modo de limpeza

Velocidade de deslocacéo

Processador

Cinzento e verde

- Varrer + aspirar + limpeza
- Limpeza

Montagem e desmontagem facil dos acessorios:
- Escova lateral

- Escova rotativa

- Escova de borracha

- Filtro

- Esfregona

Chao duro:

- Pedra natural

- Varanda

- Marmore

- Azulejos

- Resina epoxidica
- Arenito

- Pedra artificial

- etc.

Chao suave:
Alcatifa de pelo curto

500mm

400mm

- Limpar o depésito de agua: 15L
- Deposito de agua sujo: 17L

Funcéo disponivel com estagao de trabalho (estagao de trabalho
vendida separadamente)

Regresso do robot a estacéo de trabalho para carregamento automatico
(estacao de trabalho vendida separadamente)

10000 - 15000 PA

<<6cm borda a borda (certas aplicagbes de escova lateral)

3h

- Modo de lavagem: até 5h

- Modo de aspirar: até 5h

- Modo de aspiracédo de Tapetes: até 4h
- Modo de lavagem silenciosa: até 9h

700 - 1000 m2/h

< 70dB

Max. 1,2 m/s

RK 3588S



Navegac¢do e posicionamento

Sensores

Integracdo com elevadores

Reinicio do trabalho apés
interrupgao

Programacéo de vérios robots

Interface

Pega de diregcao extensivel

Peso

Dimensodes

App moével

- Pudu SLAM

- Laser SLAM

- Sensores multifuncionais para a prevencao de obstaculos
- Detecdo da presenca de caixotes do lixo

- Detecao da presenca da caixa do filtro de 4gua

- Camara Fisheye VSLAM

- RGBD

- LIiDAR

- Camara traseira RGB

- Sensor de linha Unica traseiro
- Sensor ultrassénico

Navegacao auténoma entre pisos do edificio (eletrénica néo incluida)

Apos a interrupcéo do trabalho, este deve ser retomado a partir do
ponto em que a tarefa foi interrompida

- Programagéo inteligente de varios robots de limpeza

- Colaboracao entre robds de limpeza

- Mudanca automéatica de equipamento

- Atribuic&o de varios robds a vérias estagbes de trabalho

Ecra tactil 10.1"

Facilidade de movimento para fun¢des de mapeamento e limpeza
manual

60kg

682mm (Al) x 663mm (Lg) x 568mm (Pf)

- Controlo remoto

- Consultar o estado da tarefa

- Notificagbes em tempo real

- Geragao automética de relatérios de limpeza

- Android:
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.pudutech.merchant
- iIOS: https://apps.apple.com/us/app/pudu-link/id1598340894



